Bang&Olufsen

BEOGRAM 5000, type 580x
BEOGRAM 2000, type 582x
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Explanation of the fuse symbols used in the set:
Explanation des symboles du fusible utilises dans I'appareil:
Replace with same type 500 mA-250 V

Y slow acting fuse.
250V

Remplacer par un fusible de meme type retarde et
de 500 mA-250 V.




